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PROFILS ETUDES, en bref :
Plusde

30 ans 4.9 �.�, 57 4
�E�Ã�F�Y�Q�F�S�U�J�T�F de CA collaborateurs

secteurs act ivités

en 2022

11 6 Cert ifications

Domaines implantations OPQIBI, AIPR(ensemble descollaborateurs)

�E�Ã�F�Y�Q�F�S�U�J�T�F Exercicedu droit à t it re accessoire (direction)

Accréditation formation

�W�Œ� �•���v�š���š�]�}�v���������o�[���v�š�Œ���‰�Œ�]�•��

PROFILS ETUDES est une entité indépendante, intégrant deux filiales : PROFILS IDE & PROFILS TPI



GR 23

AMÉNAGEMENTS URBAINS
MOBILITÉ & TRANSPORTS

INFRASTRUCTURES TECHNIQUES
AMENAGEMENTS LITTORAL & RIVIERES

PAYSAGES
ENVIRONNEMENT & NATURE

TERRASSEMENTS
HYDRAULIQUE URBAINE & INDUSTRIELLE

STOCKAGE & TRAITEMENT DE L'EAU
RESEAUX SECS

ENERGIE (HYDROELECTRICITE)
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MOBILITÉ & TRANSPORTS

�&�U�p�D�W�L�R�Q���G�¶�X�Q���7�U�D�Q�V�S�R�U�W���j���+�D�X�W���1�L�Y�H�D�X���G�H���6�H�U�Y�L�F�H��
entre Genève et Thonon �±sur 19 km

PROJET B.H.N.S. section Gillon / La Bottière �±sur 7 
km

Etudes préliminaires du transport collectif en site 
propre intégral du GRAND ANNECY (TCSPi ) �±sur 53 
km
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De multiples variantes
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Des emprises possibles supérieurs à 26 m
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�'�¶�D�X�W�U�H�V���L�Q�V�H�U�W�L�R�Q�V���S�R�V�V�L�E�O�H�V
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Comment proposer un levé topographique 
adapté ?
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�/�¶�H�[�S�p�U�L�H�Q�F�H���*�(�2�3�5�2�&�(�6�6���Y�L�D���*�(�2�&�$�6�6�,�1�,

RÉALISATION DU JUMEAU NUMÉRIQUE AVEC DU MOBILE MAPPING ET 
PAR MÉTHODE PHOTOGRAMMÉTRIQUE CAMÉRA 360. 
MISE À DISPOSITION SUR LA PLATEFORME GÉOCASSINI.

- Parcellaire cadastral numériqueissudu Centre des Impôts Fonciers

- Couverture LiDARHD de �o�[�/�'�E: cette base permettrade couvrir
�o�[���u�‰�Œ�]�•��maximalede50 mètres)

- PCRS rasteret vecteur + drone

- Mobile mapping lidar centimétrique produit par notre groupement

- Compléments centimétriques des zones masquées (caméra360, �Y)

- Vectorisation des nuagesdepoints issusdu �o�[�����‹�µ�]�•�]�š�]�}�v

Le mobile mapping, aussi appelé cartographie mobileou
scanner dynamique, estun processusde collecte de
données 3D à grande échelle à partir���[�µ�vvéhiculeen
mouvement. Puissantet rapide, ce type de système
permet également���[���•�•�}���]���Œà un scanner embarqué sur
un véhicule des caméras permettantde disposer���[�]�u���P���•
à 360°.
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nuage de points : 
réalisation de sections

mappage photo : identification 
des défauts

vue de l'enveloppe :
vue de la courbure
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�/�H�V���S�H�U�V�S�H�F�W�L�Y�H�V���«

Et si le projet carrefour des Acacias à ST JULIEN 
EN GENEVOIS avait été conçu sur un nuage de 
point ? 



GR 23



GR 23



GR 23

�/�H�V���S�H�U�V�S�H�F�W�L�Y�H�V���«

Et si le projet Grande Rue à Divonne
avait été conçu sur un nuage de point ?
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�/�H�V���S�H�U�V�S�H�F�W�L�Y�H�V���«

Le jumeau numérique, 
une réalité virtuelle qui 
nous éclaire ?

�‡ précision les projets
�‡ quantité de données
�‡ expérience Immersive
�‡ objets communicants

ou qui nous aveugle ?

�‡ Mondialisation du trait
�‡ Perte de vue les réalités sociales

économiques �±du contexte
�‡ Perte du bon sens

Une technologie
complémentaire
pleine de promesse
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